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Ubersicht

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Metallgekapselt Kunststoffgekapselt, schutzisoliert
Modulbauweise des Antriebs, Modulbauweise des Antriebs, Modulbauweise des Antriebs,
des Gehduses und der des Gehauses und der des Gehduses
Anschlusstechnik Leitungseinfiihrung
UL, CSA, CCC, GOST CENELEC EN 50047

UL, CSA, CCC, GOST
30x50x 16 31x65x30 58 x51x30

Fir geradlinige Betatigung,

fur Drehachsen-Betatigung,

fur Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung.

Bei den Baureihen XCM D, XCK D, XCK P und XCK T werden die gleichen Antriebe verwendet.

IP 66, IP 67, IP 68, IK 06 IP 66, IP 67, IK 04
-20°C...+70°C

- 1 Leitungseinflihrung fir 2 Leitungseinfihrungen fir
Kabelverschraubung ISO Kabelverschraubung ISO M16
M16 oder M20, Pg 11, Pg 13, oder Pg 11 oder 1/2” NPT

2" NPT, PF 1/2 (durch Gewindebuchse)

@75 -

PVR, CEl, ohne Halogen je

nach Ausfiihrung

M12 integriert und mit Leitung  M12 -
7/8” 16UN mit Leitung

XCM D |XCKP |XCKT
10 und 25 32 44

®




Kompakt, nach Norm EN50047

Metallgekapselt,
1 Leitungseinfiihrung

Metallgekapselt

Modulbauweise des Antriebs, des
Gehauses und der Anschlusstechnik

CENELEC EN 50047

UL, CSA, CCC, GOST

31x65x30

Fir geradlinige Betatigung,

fur Drehachsen-Betatigung,

Fir Drehachsen- oder omnidirektionale
Betéatigung. Bei den Baureihen XCM D,

XCK D, XCK P und XCK T werden die
gleichen Antriebe verwendet.

IP 66, IP 67, IK 06
-20°C...+70°C
1 Leitungseinfiihrung fir

Kabelverschraubung ISO M16 oder
M20, Pg 11, Pg 13, 1/2" NPT, PF 1/2

M12

Kompakt, mit Riickstellung

Kunststoffgekapselt,
1 Leitungseinfiihrung

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert

UL, CSA, GOST

31x65x30

Fir geradlinige Betatigung,
fur Drehachsen-Betatigung.

IP 66, IP 67, IK 04 und IKO6 (fir XCDR)

1 Leitungseinfiihrung fiir Kabelver-
schraubung ISO M20, Pg 13 oder
1/2" NPT

Kunststoffgekapselt,
2 Leitungseinfiihrungen

58 x51x 30

2 Leitungseinfiihrungen fir Kabelver-
schraubung ISO M16 oder Pg 11 oder
1/2” NPT (durch Gewindebuchse)

Metallgekapselt
1 Leitungseinfiihrung

Metallgekapselt

31x65x30

1 Leitungseinfiihrung fiir Kabelver-
schraubung ISO M20, Pg 13 oder
1/2” NPT

XCKD XCPR XCTR XCDR
38 54 58 56

@ Telemecanique
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Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Metallgekapselt

Antrieb + Geh&use + Betatiger

UL, CSA, CCC (XCKM), GOST

63 x 64 x 30

52x72x30

Fir geradlinige Betatigung,
fur Drehachsen-Betatigung,
fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung

IP 66, IK 06

-20°C...+70°C

3 Leitungseinfiih-
rungen fiir Kabel-
verschraubung

1SO M20 oder Pg 11
oder 1/2” NPT

1 Leitungseinfiihrung
fiir Kabelverschrau-
bung oder Gewinde-
bohrung 1/2” NPT

Kunststoffgekapselt,
schutzisoliert

CENELEC EN 50041

UL, CSA, CCC, GOST

40x72,5x 36

IP 65, IK03

1 Leitungseinfiihrung
fiir Kabelverschrau-
bung 1ISO M20 oder
Pg 13

8600

Metallgekapselt

40x 77 x 44
42,5 x84 x 36

IP 66, IK 07

-20°C...+70°C
-40°Coder+120°C
je nach Ausflihrung

1 Leitungseinfiihrung
fiir Kabelverschrau-
bung 1ISO M20 oder
Pg 13 oder 1/2” NPT

M12 integriert oder
7/8” 16UN integriert

XCK L XCK S XCK J
76 78 92 102

®
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Positionsschalter

OsiSense XC Basic
Miniatur Kompakt, nach Norm EN 50047 Kompakt, mit Riickstellung
Kunststoffgekapselt, Kunststoffgekapselt, Kunststoffgekapselt, Kunststoffgekapselt, Kunststoffgekapselt,
mit Anschlussleitung 1 Leitungseinfiihrung 2 Leitungseinfiihrungen 1 Leitungseinfiihrung 2 Leitungseinfiihrungen

Kunststoffgekapselt,
schutzisoliert

UL, CSA, CCC, GOST

30x50x16

Fir geradlinige Betatigung,
fur Drehachsen-Betatigung,

i a4 &

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert

CENELEC EN 50047 UL, CSA, CCC, GOST
UL, CSA, CCC, GOST
31x65x30 59 x51x30 31x65x30 59x51x30

fur Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung

IP 65, IK 04

-20°C...+70°C

a75
PVR, IEC, ohne Halogen je
nach Ausfiihrung

o

° °
= [ ] = L]

= o =
1 Leitungseinfiihrung fiir Ka- 2 Leitungseinfiihrungen fiir 1 Leitungseinfiihrung fiir Ka- 2 Leitungseinfiihrungen fiir
belverschraubung ISO M20 Kabelverschraubung ISO M16 belverschraubung ISO M20 Kabelverschraubung ISO M16
oder Pg 11. Weitere Leitungs- oder Pg 11 oder 1/2” NPT oder Pg 11. Weitere Leitungs- oder Pg 11 oder 1/2” NPT
einfiihrungen méglich (3):1SO  (durch Gewindebuchse) einfihrungen maglich (3):1SO  (durch Gewindebuchse)
M16x1,5 und PF 1/2 (G1/2). M16 x 1,5 und PF 1/2 (G1/2).

XCMN XCKN XCNT XCNR XCNTR
28 62 64 70 71

B teicmecaniaue. 5
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Ubersicht Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Metallgekapselt Metallgekapselt Metall oder Polyester Metallgekapselt

Modulbauweise des Antriebs,
des Gehauses

UL, CSA, GOST CSA, GOST CSA (XCR) -
CCC (XCR), GOST

40x81x41 77 x83x44 85x95x75 118 x 77 x 59

Drehachsen- 0. omni- Fur geradlinige Betatigung Fir Drehachsen-Betéatigung
direktionale Betatigung.

IP 65, IK 08 IP 65 IP 54, IP 545 oder IP 65 IP 66, IP 665
je nach Ausflihrung

-20°C...+70°C;-40°C oder + 120 °C (XC2 J je nach Ausfiihrung)

1 Leitungseinfihrung fir 3 Leitungseinfiihrungen fiir 1 Leitungseinfihrung fiir 3 Leitungseinfiihrungen fiir
Kabelverschraubung Kabelverschraubung Pg 13 Kabelverschraubung Pg 13 Kabelverschraubung Pg 13
integriert oderM20x 1,5

XC2J XC1AC XCR XCKMR
XCRT
148 160

130 bis 145 154 und 156

| |
| |
[ ]
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Ubersicht

Positionsschalter

Preventa XCS
Sicherheits-Positionsschalter

Sicherheits-Positionsschalter Preventa XCS

Standard
Format Format Format Kompakt
Miniatur ~ Kompakt
Metall- Metall-od. Kunststoffgekapselt,
gekaps., kunststoff- mit 1 oder 2 Leitungs-
mit An- gekapselt einfiihrungen
schluss- mit1
leitung Leitungs-

einfiihrung

"hu“

Metall- Metall- oder Kunststoffgekapselt,

gekapselt  kunststoff-  schutzisoliert
gekapselt

UL, CSA, GOST UL, CSA, GOST

30x50x 34 x65x je nach Ausflihrung

16 34,5

Fur geradlinige oder Fir Drehachsen-

Drehachsen-Betatigung Betatigung

- °

- °

L] = =

IP 66, IP67 IP 67

IP 68 (XCS M)

IK 06 (XCS M und XCS D)

IK 04 (XCSP)

-25°C...+70°C -25°C...+70°C

XCS P u. XCS D: 1 Leitungs-
einf. m. Gewinde f. Verschr. einf. m. Gewinde f. Verschr. Pg 13
Pg 13 0d. M20 od. 1/2" NPT od. M20 od. 1/2" NPT1/2" NPT
XCSM: Leit. @75-PvR -

jenachAusf.: 1 0d. 2 Leitungs-

Betétig.hebel/ Drehachse  Mit getrenntem Betétiger

Format
Kompakt

Format
Miniatur

Industrieformat mit oder
ohne Verriegelung

Kunststoff- Kunststoff- Metallgekapselt, mit

gekapselt, gekapselt,
mit An- m. 1o0d. 2
schluss-  Leitungs-
leitung einfiih-
rungen

Kunststoffgekapselt,
schutzisoliert

UL, CSA UL, CSA,

GOST

30x78x15 30x93x30
52x114x30

Umsetzbarer
Antriebskopf

IP 67

-25°C...+70°C

jenachAusf.: 1 0d. 2 Leitungseinf.
m. Gewinde f. Verschr. ISO M16
od. Pg 11 0d. 1/2" NPT

XCS MP: Leit. @ 7,5 PVR

1 Leitungseinfiihrung

Keine Mit Ver-
Verriegelung  riegelung, mit
manueller

Entriegelung

Metallgekapselt

UL, CSA, GOST
40 x 60 x 44

Umsetzbarer Antriebskopf

IP 67

-25°C...+70°C

1 Leitungseinfiihrung mit Gewinde
fur Verschraubung 1ISO M20, Pg 13
od. Pg 11 od. 1/2” NPT

Quaderformiges
Format,
elektromagnetische
Entriegelung

Metallgekapselt,

mit 2 bzw. 3 Leitungs-
einfiihrungen oder
kunststoffgekapselt,
mit 1 bzw. 3 Leitungs-
einfiihrung(en)

Metall- Kunststoff-

gekapselt gekapselt,
schutzisol.

UL, CSA, GOST

98x146x44  110x93,5x33

44x205x51  44x205x51

Umsetzbarer

Antriebskopf

—/e o/e

o/e — /e

IP67/IP 66 +IP 67

-25°C...+70°C

jenachAusf.: 1...3 Leitungseinf.
m. Gewinde f. Verschr. Pg 13 od.

ISOM20 od. 1/2" NPT

Codierter Magnet
zurberiihrungslosen
Erfassung
Quaderformiges
oder zylindrisches
Format

Cod. Magnetschalter
oder codiertes
Magnetsystem,

mit Leitung oder
Steckverbinder

Kunststoffgekapselt

C€, UL, CSA, TOV,
GOST je nach Ausf.

je nach Ausflihrung

je nach Ausflihrung

IP 66, IP 67
IP 69K je nach
Ausflihrung

-25°C...+70°C

PVC-Leitung

M8 abgesetzt, M12
abgesetzt oder M12
integr. je nach Ausfihr.

XCSM |XCSP |XCSPL,XCSPR|XCS MP|XCSPA|XCSA XCSB XCS E |XCSTE |XCS DM/C/P/IR
XCSD |XCSTL,XCSTR XCSTA XCSC XCS LF|XCSLE | XCS DM3/4

siehe Katalog ,ZXKPREVENTA SICHERHEITSTECHNIK*®

G Telemecanique |
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Allgemeines Positionsschalter
OsiSense XC

Variabler Aufbau: Einfach und innovativ

Funktionsprinzip Variabler Aufbau

m Alle Ausfiihrungen der Baureihen Design Miniatur XCM D und Design Kompakt
XCK D, XCK P und XCK T zeichnen sich durch einen variablen Aufbau aus.

m Die Weltneuheit im Bereich der Positionsschalter zur Erhéhung der Produktivitat:
O vereinfachte Produktauswahl,

O schnellere Verfugbarkeit,

O vereinfachte Inbetriebnahme,

O vereinfachte Wartung.

Betatiger

m Jeder Betatiger passt auf alle Baureihen Design Miniatur XCM D, Design Kompakt
XCK D, XCKP und XCKT.

m Wechsel des Betatigers durch einfaches Ein- und Ausrasten.

m In 3 Achsen verstellbar:

F

Betétiger (iber 360° in 15°-Schritten Hebel iiber 360° in 15°-Schritten zur horizontalen Achse
zum Gehduse verstellbar. des Betétigers verstellbar.

8 EYeiemecanique
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Allgemeines (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC

Variabler Aufbau: Einfach und innovativ

Funktionsprinzip (Fortsetzung)

Leitungseinfiihrungen

m Die Leitungseinfiihrungen der Baureihen Design Kompakt XCK D und XCK P

gewahrleisten:

O problemloses AnschlieRen der Leitungen durch schnellen Zugriff auf die

Hilfsschalter.

O leichte Anpassung an die verschiedenen internationalen Standards:

- 6 Ausfiihrungen sind erhéltlich:

=
B

Anschlusselemente

1/4-Drehung

0 ISOM16x 1,5
o Pg 11

o ISOM20x 1,5
o Pg13

o 1/2” NPT

o PF1/2(G1/2)

Jede Ausfiihrung in Metall oder Kunststoff
erhaltlich, entsprechend der Baureihen
Design Kompakt XCK D und XCK P.

m Die Baureihe Miniatur XCM D ermdglicht
das ausgangsseitige Auswechseln der
Anschlusselemente:

O Zum Wechseln des Anschlusselements
bei 2 bzw. 3 Hilfsschaltern genugt eine
1/4-Drehung,

O StandardmaRig sind bis zu 6 verschie-
dene Leitungslangen verfugbar.

m Fir die Baureihe Miniatur XCM D ist
auch eine Variante mit integriertem
M12-Steckverbinder oder mit abgesetz-
ten Anschlissen erhaltlich.

Hilfsschalterblock oder Hilfsschaltergehause

m Die Hilfsschalterblocke mit 2 bzw. 3 Hilfs-
schaltern mit oder ohne Sprungfunktion
sind bei den Baureihen Design Kompakt
XCK D und XCK P und den Baureihen
Classic XCK J, XCK S, XCK M und XCK
L auswechselbar.

m Bei der Baureihe Design Miniatur XCM D
sind die Hilfsschalter im Gehause
integriert:

O 2 bzw. 3 Hilfsschalter mit oder ohne
Sprungfunktion und auswechselbares
Anschlusselement.

O 4 Hilfsschalter mit Sprungfunktion, mit
Monoblockgehduse und Anschlussleitung.

@ Telemecanique
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Allgemeines

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

m XCMD
Mit Anschlussleitung

m XCMD
Mit Steckverbinder M12

o0 Antrieb fiir geradlinige Betéatigung (Befestigung am Gehéause)

520343

Seite 12

o Antrieb fiir geradlinige Betéatigung (Befestigung am Antrieb)

Seite 12

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung
(Befestigung am Gehause)

520346

Seite 13

o0 Antrieb fiir geradlinige Betatigung
(Befestigung am Gehause) | (Befestigung am Antrieb)

561283

it )

Seite 16

o0 Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung (Befestigung
am Gehduse)

561284
561285

)

.......

.......

Seite 17
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit

IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen

UL, CSA (auBer Gerate mit Leitungen in Sonderausfiihrung), CCC

Schutzbehandlung

Standardausfiihrung: , TC*

Umgebungstemperatur

Betrieb: - 25...+ 70 °C. Lagerung: - 40...+ 70 °C

Schwingungsbeanspruchung

XCM D mit Sprungfunktion: 5 g. XCM D ohne Sprungfunktion: 25 g (10...500 Hz)
gemal |IEC 60068-2-6

Schockbeanspruchung 25 g (18 ms) gemal IEC 60068-2-27 ohne Antrieb ZCE 08: 15 g (18 ms)
Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030

Schutzart IP 66, IP 67 und IP 68 (1) gemaR IEC 60529; IK 06 gemaR EN 50102
Werkstoffe Gehause: Zamak, Antrieb: Zamak

Wiederholgenauigkeit

0,05 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen bei Antrieb mit Sté3el oben

Elektrische Kenndaten

Bemessungsbetriebsdaten Gerate mit 2 Hilfsschaltern

(1)Schutz gegen vollsténdiges Eintauchen: die Priifbedingungen sind zwischen Hersteller und
Anwender zu vereinbaren.

~ AC-15; B300 (Ue =240 V,le=1,5A)
== DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Gerate mit 3 und 4 Hilfsschaltern | ~ AC-15; C300 (Ue =240V, le =0,75A)

== DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Gerat mit Leitungsanschluss

Ithe = 6 A fiir 2 Hilfsschalter, 4 A fiir 3 Hilfsschalter, 3 A fiir 4 Hilfsschalter

Gerat mit Steckverbinder M12

4-polig

Ui=250V, le = 3 Amax. Ilthe =3 A

Gerat mit Steckverbinder M12

5-polig

Ui=60V,le=4Amax. lthe=4A

Gerat mit Steckverbinder 7/8”

16 UN 5-polig

Ui=250V, le =6 Amax. Ilthe=6A

Bemessungsisolationsspannung Ui

Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaf IEC 60947-5-1
Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoRspannungsfestigkeit

Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangsoffnung (je nach Ausflihrung)

Zwangsoffnung des Offners nach IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemal IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 6 AgG (gl)

Minim. Anfahrgeschwindigkeit
(bei Antrieb mit StoRRel oben)

Hilfsschalter mit Sprungfunktion: 0,01 m/min,
Hilfsschalter ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend: 0,6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorien AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/Stunde
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung
~ 50/60 Hz

~m induktive Belastung

XCM D mit Sprungfunktion (Hilfsschalter XCM D ohne Sprungfunktion (Hilfsschalter
»0+8%, ,,0+0%, ,,0+0+s%, ,0+0+S+5*) »0+8%, ,,0+0+8%)
(0]

o i — o i [ \|'h‘ !
o i il
& 48 V » 230V
e NN s \[_119
5 TR0V = B
N\ \
05 B A ° \ -
ANANA N .
|| Hag v N N 12724 \
rr “ ) “
0.1 0,1 \
05 1 2 3 456 10 05 ! Z2 3456 0
Stromin A StrominA

Gleichspannung -—

Ausschaltleistung bei Ausschaltleistung bei
5 Mio. Schaltspielen 5 Mio. Schaltspielen

Spannung \' 24 48 120 Spannung \' 24 48 120

mm w 3 2 1 mm w 4 3 3

G Telemecanique | 1
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause Geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb
¢ gung gung g gung gung
Betatiger Metall- Metall-Kuppen- | RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M16 Metall- M12 RollenstoRel
KuppenstoRel stoRel mit Metallrolle einklappbarer KuppenstoRel Kuppenstofiel mit | mit Metallrolle
aulenliegender Metallrolle aulenliegender
Dichtung (1) Dichtung (7)
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S“ mit XCMD2110L1 | XCM D2111L1 | XCM D2102L1 XCM D2124L1 XCMD21FOL1 | XCM D21G1L1 | XCM D21F2L1
Sprungfunktion
x| 2
af }i o2 | oA 2P) | S A TR | 1120 25(5) om0 | oot 20 | S A) 7(P)
N\ GN- BRBKwH = | BB wn = | BB S| BB w % | EREKw S| BBk 5| BB %
W\ QNJ{E BN-BU - -BU 6 < | 8NBU < BN.BU > BN-BU < | BN-BU < | BNay =
g % _L »05 5mm ’03 5mm 0>4 mm 0 4,9 MM ng 5mm »05 5mm 0 14 mm
= , Y S X R 4
X
om
Hilfsschalter ,,0+S“, ohne XCM D2510L1 | XCM D2511L1 | XCM D2502L1 XCM D2524L1 XCM D25F0L1 | XCM D25G1L1 | XCM D25F2L1
sl R tuft schaltend| &
g
- 1@@-}5 o 21) o8 31(P) 3,1(A) 5,6(P) 11,2(A) 19,5(P) 1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P)
| z 1 [ i e B e B R YR e I 00 Ml e E Scao
E o = 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm 16 mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 4,6 mm
o
Hilfsschalter ,,0+0“ mit ZCMD29L1+ |ZCMD29L1+ |ZCMD29L1+ ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 +
Sprungfunktion ZCE105 ZCEMO ZCE025 ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1S& ZCEF28O
x| o
L=l o 8 42 (P) o8 42 (P) oo 1A) 7(P) e R2A 25F) | 18 42(P) o8 42 (P) ol (A 7(P)
1 lanve b SSCE T =S Rl L =S 5| %
Y[ 1GN-YE a3l ] S ] et 2 RoRG S = | RRou 3 ROAD < A 2
§ g _L 0> 5mm 0 5mm o mm ) |l 49 mm 5mm 5mm mm
: : = 08 0,8 14 038 0,8 1,4
¥ 0
o
Hilfsschalter ,,0+0+S“mit |ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCM D39L1 +
Sprungfunktion ZCE105 ZCEMO ZCE02O ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1O ZCEF285
x| al 2
o] o ,,CQL 18 42(P) 18 42(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4.2(P) 1,8 42(P) 3,1(A) 7(P)
i ~F-\1GN-YE RSB S RORS 13 REREN IS BB x RORGH > e 4 BB |3
e - B, CR CR | B 5 a2 % e 5 BB %
I| pd BK-BK-WH - BK-BK-WH - RD-RD-WH| b BD-B0-WH =2 BK-BK-WH -« BK-BK-WH -« RD-RD-WH| -«
_L RD-RD-WH 3 RD-RD-WH 3 :Z,ZEWN 3 W 3 RD-RD-WH : RD-RD-Wt 3 FR 3
E E m = BNBU 0» o B " L ofl40 mm ave L o BN8U e G o
ol 08 08" 14 08" "08 14
Hilfsschalter ,,0+0+S“, ohne | ZCM D37L1+ |ZCMD37L1+ |ZCMD37L1+ ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCM D37L1 +
iprungfkt., gestuft schaltend | ZCE10 & ZCE1 S ZCE025 ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1& ZCEF285
@ E ”“DEI- 18 3,1(P) 18 31(P) 3,1(A) 5,6(P) 11,2(A) 19,5(F) 1.8 3,1(P) 18 31(P) 3,1(A) 56(P)
[ fN ove e |5 i ==
§ g = 1 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm 16 mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm
m =
¥ 0
n T
Gewicht (kg) 0,180 0,180 0,185 0,200 0,195 0,220 0,205
Hilfsschalter ,0+0+S+S“ |ZCMD41L1+ |ZCMD41L1+ |ZCMD41L1+ ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 +
mit Sprungfunktion ZCE105 ZCEMO ZCE025 ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1O ZCEF285
x| a| 2| &
:P | o] > wcacnnmas42(0) ot +2P) S (A 7P) o 2R 256) | 18 42P) sescmmd_42(P) o 31(A) 7(P)
i F~F\—\IGN-YE i 1S e > i > BRER [ 4 it 1S g |3
I i) % et % sk % i) ER ps % s % s %
SEIEEIEE N - — =" AL - ——tR " -] ="
¥ O [an 0 5mm 5mm mm 0|l 49 mm 5mm 5mm N mm
® z 08 08 14 ’ 08 08 14
Gewicht (kg) 0,160 0,160 0,165 0,180 0,175 0,200 0,185
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg & Hilfsschalter,,0* mit Zwangséffnung
] offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart m - Q= m
Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 0,1 m/s
Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele
Mindest-  Betatigung 8,5N 7N 25N 8,5N 7N
kraft bz“{- Zwangsoffnung | 42,5 N 35N 12,5N 425N 35N
-momen
Anschluss PVR-Leitung, 5 x 0,75 mm?, Lange 1 m flr 2-polige Hilfsschalter, 7 x 0,5 mm?, Lange 1 m fir 3-polige Hilfsschalter 9 x 0,34 mm?, Lange

1 m fiir 4-polige Hilfsschalter. Andere Leitungslangen s. Seite 24.

(1) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.
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Bestelldaten,
Technische Daten (Forts.)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause) | Omnidirektional
Betatiger Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Federstab (1)
Kunststoffrolle Metallrolle Kugellagerrolle | barer Rollen-
hebel mit
Kunst-stoffrolle
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S“ mit Sprungfunktion XCM D2115L1 XCM D2116L1 XCMD2117L1 | XCM D2145L1 | XCM D2106L1
x| 2
o
[~ — o o o o o o o o o
} - } GN-YE BK-BK-WI 25 70 (F2 BK-BK-W 25 70 (P>) BK-BK-WH) 25 70 (P>) BK-BK-WH 25" 70 (F2 BK-BK-WH) 20 >
[ z| L BBk ] BBk ] BBk 5| sew ] EEE%—WH E]
;, o = BN-BU 0 %0 BN-BU 0 %0 BN-BU 0 %0 BU %0 2 0
x 12 1 12 2
Hilfsschalter ,,0+S“ ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend XCM D2515L1 XCM D2516L1 | XCM D2517L1 | XCM D2545L1 | XCM D2506L1
& BL
[ . . .
1=\ GN-YE I 25° 45°(P) 25" 45°(P) e 25° 45°(P) B ?5 “1:) o 20 ]
IL **Z - BN-BU - BB BN-BU - BN-BU 0436' 0" BNBU L
2| @ = 0 36° 90 0 36° 90° 0 36° 90 40
X
o
Hilfsschalter ,,0+0“ mit Sprungfunktion ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCMD29L1+ | ZCMD29L1 +
5 E ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
) ave ZcY15 O ZcY16 O cY17 O ZcY45 O
B 5 70°(P) 5 70°(P) 5 70°(P) 5 70°(P) 20°
2l = =+ At > | SRS [ S| RSRS E | B S
¢ a SRS 3| RERSYR 3| RERSSR 3| RORSN PR 3
o o 90 90 90 90 S 107
12" 12" 12" 12"
Hilfsschalter ,,0+0+S“ mit Sprungfunktion ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+
5 E 8'" ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
] anve Z2cY15 8 ZcY16 O cY17 8 ZCcY45 O
o =1 I e 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 20°
zlgl gz L - —= Nl =L e
o st} ¢ E=—C] S F=——Cl] ¢ c=—F] { H=——F
o 0 90" 0 90" 0 90" 0 C o
12" 12" 12" 12"
Hilfsschalter ,,0+0+S“ ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend | ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCMD37L1+ |ZCMD37L1+ |ZCMD37L1+
% 2 8L ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
LN P ZcY15 8 ZcY16 O ZcY171 8 ZcY45 O
=TT ”%L”" 25" 45°(P) 25'  45'(P) 25' 45'(P) 25" 45°(P) 20"
S =
ax'J a 0 36 90 0 36 90 0 36 90 0 36 90 40°
Gewicht (kg) 0,220 0,225 0,220 0,230 0,180
Hilfsschalter ,,0+0+S+S* mit Sprungfunktion ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 +
x| a| 2| & ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
”ﬁ = —@J———L ZcY15 O ZCY16 O cY171 6O ZCY45 O
LN QN;\[F 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25' 70°(P) 25° 70°(P) 20"
B Eo | g B | E | E | s .
e 5 - "—FR -"——F R ==—F
0 90" 0 90" 0 90" 0 90" VEVEH 10 h
12 12 12 12
Gewicht (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten
Anfahrrichtung

mmm geschlossen (A) = Nockenweg
(P) = Zwangséffnung

— offen

(&) Hilfsschalter ,0“ mit
Zwangsoéffnung

(1) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt

Durch Nocken 30°

Betatiger nicht
festgel. Form

Betétigungsart

i

=

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 10 Mio. Schaltspiele 5
Mindestkraft bzw. -moment Betatigung 0,1 Nm

Zwangsoffnung 0,5Nm -

Anschluss

PVR-Leitung, 5 x 0,75 mm?, Lange 1 m fiir 2-polige Hilfsschalter, 7 x 0,5 mm?, Lange 1 m fur
3-polige Hilfsschalter, 9 x 0,34 mm?, Lange 1 m fiir 4-polige Hilfsschalter. Andere Leitungs-

langen s. Seite 24.

G Telemecanique |
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung
XCM D2e10L1 XCM D2e11L1 XCM D2e02L1
o7 T@ 3,5 11,6

20

5
60

@

v
k2o
S 40

XCM D2e24L1

85

k(1) (! (1) o]
_ \@;%%m — \@T 3

<
S
= | =
.20 u .20 ,
LLGJ 20 x_(2) 16 ‘—'30 (2
oS 115
E‘LQJ’E‘ 15°
XCM D2eFOL1 XCM D2eG1L1

- }g *

'l

n

(1)2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.

(2)Leitungsdurchmesser, aul8en 7,5 mm.
(3)Stérke der Muttern = 3,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm.
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Abmessungen (Forts.) Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung

XCM D2e15L1 XCM D2e16L1

31
‘A
Ll.55 216
M |
[ 1]
S
54 —
i
| g
_ i = .
20
16 30 ‘@ 16
32,4 32,4

XCM D2e45L1 XCM D2e06L1
33
55 16
J[if 212 |
[ > 23 2
ool
M 0O O
d (1) ) 8 %
— v IR
gl NE
i = | .y i = |
Sl |20 |
b—ej 30 @ L@J 30 &
15°
E‘:@E‘ 15°

XCM D2e17L1

==

j

2]
32,4

(&)

EoEsahd

(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
(2) Leitungsdurchmesser, aul3en 7,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm.

G Telemecanique |
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb)
Betétiger Metall- Metall-Kuppen- | RollenstéBel mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M16 Metall- M12 RollenstoRel
KuppenstoRel stoRel mit Metallrolle einklappbarer KuppenstoRel KuppenstoRel mit | mit Metallrolle
aulenliegender Metallrolle aulenliegender
Dichtung (1) Dichtung (1)
Bestelldaten
i Hilfsschalter XCM D2110M12 | XCM D2111M12 | XCM D2102M12 | XCM D2124M12 | XCM D21FOM12 | XCM D21G1M12 | XCM D21F2M12
| , OIS mit
| .
[~71 Sprungfunktion, 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P
= mitintegriertem | 12 < 1 = |3 [ s |< 4 < 14 = = =
Steckverbinder |13 - B 2 |2 I | < 2 ] 2 2 iz =2
M12, 4-polig 0> 5mm O> 5mm 0 mm 0] 49 mm 0> 5mm 0 5mm 0 N mm
0,8 0,8 1,4 ’ 0,8 0,8 14
L Hilfsschalter XCM D2110C12 | XCM D2111C12 | XCM D2102C12 | XCM D2124C12 | XCM D21F0C12 | XCM D21G1C12 | XCM D21F2C12
N oesmit O S S S S S S
””” 1 Sprungfunk- 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 31A) 7(P) | 11.2() 25(P) 1,8 4,2(P) 18 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
- tion, mit 2 |5 £ |5 S e 2|4 £ i E
inte-griertem |12 El i2 Rt 3 |% R 3 2 I | 3
Steck-verbinder| 0 5mm| 0 5mm| 0 mm | g 49 mm 0 5mm | 0 5mm 0 mm
M12, 5-polig 0.8 0.8 W) > 0,8 0,8 1,4
Hilfsschalter ZCMD29C12+ | ZCMD29C12+ | ZCMD29C12+ |ZCMD29C12 + | ZCMD29C12 + | ZCM D29C12 + | ZCM D29C12 +
i ,O+0" mit ZCE105) ZCEM QO ZCE025 ZCE24 5 ZCEF0 Q) ZCEG1 O ZCEF25)
g -
1 Sprungfunk 18 42(P)| 18 42()| 3AATP) | 11,2A)25(F) | 18 42() 18 42(P) 3,1(A) 7(P)
= tion, mit 1-2 = |32 = |12 > 1-2 > 12 < 12 < 12 >
integriertem | {:2 [ 1% |20 13 |12 5| 1% |13 LS 3 |3z 5
Steckverbinder | 0 5mn| O 5mr | 01 14 mm 9 29 m 0l 5mm 0 smm 0] 14 mm
M12, 5-polig 0.8 08 : e 0,8 0,8 *
Gewicht (kg) 0,085 0,085 0,090 0,105 0,100 0,125 0,110
l Hilfsschalter ZCMD21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12
N sé:usn mk +ZCE10 & |+ZCEMM G |[+ZCE02¢& |+ZCE24 G |+ZCEF0 G |+ZCEG1 & |+ZCEF2 O
L >prung 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
= tion, mit 12 < > |2 > |12 > |12 > 12 < 2 >
Leitung und i2 El iz e ] 3 | < | 3 iz 3 iz E
IE'Z Steckverbinder 0» 5mm| O 5mm| 0 mm 3.40 49 mm 0 5mm 0 5mm 0 mm
M12,L=0,8 m, 0.8 0.8 W) saams 0,8 0,8 1,4
5-polig
l Hilfsschalter ZCMD21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78
ey ,O+S* mit +ZCE10 3 |+ZCEM G |+2CE02& |+2CE24 3 |+ZCEF0Q |+ZCEG1 S |+ZCEF2 QO
|
! ’}”j_ Sprungfunk- 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
= tion, mit i3 [ e < s > |13 = |3 = | s
Leitungund |3 3|8 3 | 3 | 3|8 3B EEE 3
u Steckverbinder | 0 5mm| 0O 5mm| 0 J mm | %5 49 mm 0 5mm | O 5mm 0 mm
7/8% 16 UN, L= 0.8 0.8 14 ’ 0,8 0.8 14
0,8 m, 5-polig
Gewicht (kg) 0,150 0,150 0,155 0,170 0,165 0,190 0,175
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg &) Hilfsschalter ,O* mit Zwangséffnung
1 offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart v AN
4 = [~ U ==
Max. 0,5m/s 0,1m/s
Anfahrgeschwindigkeit
Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele
Mindest-  Betatigung 85N 7N 2,5N 85N 7N
kraft bzw.  7wangsoffnung | 42,5 N 35N 12,5N 425N 35N
-moment
Zwangsoffnung Obwohl der Aufbau der Gerate mit Leitungsausgang identisch ist, diirfen die Gerate mit 4-poligem Steckverbinder M12 nicht mit &

markiert werden, denn sie sind 1-polig ,O/S*.

(1) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.
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Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten OsiSense XC Universal
(Fortsetzung) Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12
Antrieb Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause) | Omnidirektional
s .
e
44
v |
Betétiger Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstell- Federstab (1)
Kunststoffrolle Metallrolle Walzlagerrolle barer Rollenhebel
mit Kunststoffrolle
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0/S“ mit Sprungfunktion, mit XCM D2115M12 | XCM D2116M12 | XCM D2117M12 | XCM D2145M12 | XCM D2106M12
integriertem Steckverbinder M12, 4-polig
25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 20
1-2 > 1-2 > 12 > 12 > 12 »
13 = |3 > |3 < |3 % 13 %
1-4 - 14 - -4 -« 14 -« 14 -
0 90 0» 90° 0 90° 0 90° 10°
12° 12° 12 12°
l Hilfsschalter ,,0+S*“ mit Sprungfunktion, mit XCM D2115C12 | XCM D2116C12 | XCM D2117C12 | XCM D2145C12 | XCM D2106C12
;L Y | integriertem Steckverbinder M12, 5-polig e e e e
””” 1 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25°  70°(P) 20°
' 2 | 3 | 3 | 5 |8 5
34 - 34 - 34 - 34 - 34 -
0> 90° 0 90° 0 90° 0 90° o110
12° 12° 12° 12°
Hilfsschalter ,,0+0“ mit Sprungfunktion, mit ZCMD29C12+ | ZCM D29C12+ | ZCM D29C12+ | ZCM D29C12 + ZCM D29C12 +
= ﬁ} integriertem Steckverbinder M12, 5-polig ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
= — 2CY15 O Y16 S Y171 2CY 45O
) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 20°
v = 5 = i = i = iy <
i = =p] iy = 3 s 2 8 2 2 =2
0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 10°
> >
12° 12° 12° 12°
Gewicht (kg) 0,125 0,130 0,125 0,135 0,085
L Hilfsschalter ,,0+S*“ mit Sprungfunktion, mit ZCMD21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12
[y | Leitung und abgesetztem Steckverbinder M12, +ZCEO01+ +ZCE 01+ +ZCE 01+ +ZCE 01+ +ZCE 06
! f}ﬁfj—_ L =0,8 m, 5-polig 2cY15 O Z2CY16 O cY17 O Z2CY45 O
. 25°  70°(P) 25° 70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 20°
[DL/ B B 2| s ez S
12 - 12 - 12 - 12 - 12 ~
34 - 34 - 34 - 34 - 3-4 -
M 0 9" |0 90" |70 %" |0 90° 10°
>
12° 12 12° 12° >
L Hilfsschalter ,,0+S*“ mit Sprungfunktion, mit ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78 | ZCM D21L08U78
Ny Leitung und abgesetztem Steckverbinder 7/8* +ZCE 01+ +ZCE 01+ +ZCE 01+ +ZCEO01+ +ZCE 06
if-—}-—-2 16 UN,L=0,8 m, 5-polig Y15 O 2CY16 & ZcY17 O ZCY45 &
- © 700 25° 70°(P 25° 70°(P 25° 70°(P 20°
3 - (g) i3 (:) 3 (:) 13 (:) 3 |
3 (s 3% K ERE 3
“0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 10°
12 12° 12° 12° >
Gewicht (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten

EEm geschlossen (A) = Nockenweg

7 offen

(P) = Zwangséffnung

@ Hilfsschalter ,O* mit Zwangséffnung

(1)Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt

Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegte Form
Betéatigungsart 7’_6—‘ 7 -]
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 10 Mio. Schaltspiele 5
Mindestkraft bzw. - moment Betatigung 0,1 Nm
Zwangsoffnung 0,5Nm -

Zwangsoffnung

Obwohl der Aufbau der Gerate mit Leitungsausgang identisch ist, dirfen die Gerate mit
4-poligem Steckverbinder M12 nicht mit & markiert werden, denn sie sind 1-polig LOISe.

G Telemecanique |
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Bestelldaten,
Anschlussbelegung,
Abmessungen

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Anschlusszubehdr fur Komplettgerate mit Steckverbinder

Bestelldaten der Anschlusskabel

Typ des Steckverbinders M12 gerade, 4-polig | M12 gerade, 5-polig | M12 winkelig, 5-polig| 7/8*“ 16 UN gerade,
4A,250V 4A,24V 4A,24V 5-polig 6 A, 250 V
Mit Leitung L=2m XZ CP1169L2 XZ CP1164L2 XZ CP1264L2 XZ CP1771L2
L=5m XZ CP1169L5 XZ CP1164L5 XZ CP1264L5 XZ CP1771L5
L=10m XZ CP1169L10 XZ CP1164L10 XZ CP1264L10 XZ CP1771L10
Gewicht (kg) 0,105 0,115 0,115 0,190
Anschlussbelegung
XCM D mit Steckverbinder
4-polig, M12 5-polig, M12 5-polig, 7/8” 16 UN
4A-60V =
2 A-250V 2 XCM D21ee oder ZCM D21ee
1= Gemeinsamer 1-2=,0"
= 12=,0 3 13-4=,8"
3=+ 5=+
2 4=5 2 77 XCM D29ee oder ZCM D290
1-2= "(::)u
3-4=,0"
5=+
Leitungsdosen XZ CP
4-polig, M12 5-polig, M12 5-polig, 7/8“ 16 UN
2 2 3
3 2=blau o 2=weif 2/ O\ 42=blau
1 OF*—|I 3 = gelb/griin + 110 Q0)3 3=plau O O\ 3=gelb/griin +
4 =schwarz o , schwarz o o/ 4=braun
4 4 = gelb/griin 1 5 5=weil}
Abmessungen
XZ CP116eLe XZ CP1264Le XZ CP1771Le
o T
) 9 ©
S S
\ 55 ‘ L ‘

L: Leitungslange 2,5 oder 10 m.

Mindestabstand fiir den Anschluss des Steckverbinders

Mit Steckverbinder M12, gerade

OV o

d: min. 65 mm, empfohlen 69 mm

Mit Steckverbinder M12, winkelig

NI

d: min. 42 mm, empfohlen 45 mm

Mit Leitung und Steckverbinder

OV O
J
g,

d: min. 20 mm

18
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12
XCM D2e10M12 XCM D2e11M12 XCM D2e02M12
20 211,6 20
‘ ‘ a7 5 ~
(1) &
T ‘u g ;
1 ' ] (1) @ Dy
< <
38 8 - EASE SNE 2
— [ ] ] TRy
|LM12 30 | [Lm12 | [Lm12 30
16| 52 16 16 52
2
XCM D2e24M12 XCM D2eFOM12 XCM D2eG1M12
12 214 MITE6X1 a7 -
™ 29 ’ M12x1 @7 ) )
el o 2
(1) © v S i: o
— I = ' -—=3 —_—
— 18~ —F — © ©%© — o
Q =) N~ o o = o
n — g [e)} [Ie}) [T
] By - T8m — i
| [Lm12 35 | [Lmi2 30 || m12 30
116 .30, | 16 52 16 52
52
@
XCM D2eF2M12 XCM D2e45M12 XCM D2e15M12 /0e16M12 /e17M12
33 31
55 216 ~
24

3,5

e

@ ;’% M12x1 Q 8

gl 2 ©%©
3
7
g T
M12 30
16 52
Eo s
XCM D2e¢06M12
1.2
|l <
o O
- AN
OWNIG
J B
1) it
M12 20
16 30
52

103
...143

L
|
165
‘33,5 83,5
53
93
_
{ Efﬁ

|
94
116

(1)

115...

—
)
—
=
=

| }mé 20 \ \ M12
16 30 16
52 32,4
15°

(1)2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Abmessungen (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit abgesetztem Steckverbinder

ZCM D21L08eee + ZCE 10 ZCM D21L08eee + ZCE 11 ZCM D21L08eee + ZCE 02

11,6

(1)

BN

ZCM D21L08eee + ZCE 24 ZCM D21L08eee + ZCE FO ZCM D21L08eee + ZCE G1

M12x1 T‘*

(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
(2) AuBendurchmesser 7,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Abmessungen (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit abgesetztem Steckverbinder

ZCM D21L08eee + ZCE F2 ZCM D21L08eee + ZCE 01 ZCM D21L08eee + ZCE 01 + ZCY 45
+ZCY 15/16/17
31 33
216
55
24 e
55 216
[ [ )
ﬂ} 1 ) =4
i | o
™ <
o=
3 8
L
2,
16 NE
32,4
- }15°
15°

ZCM D21L08eee + ZCE 06

1,2

142

\@T )

o
<

@

A

(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
(2) AuBendurchmesser 7,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Rollenhebel mit
3 Kunststoffrolle,

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle,

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle,

Rollenhebel
mit einklapp-

seitliche Betatigung vertikale seitliche oder barer
Betatigung vertikale Betatigung Metallrolle
ZCE 21 ZCE 27 ZCE 28 ZCE 24
KugelstoRel
Verstellbarer Metall-Kuppen- RollenstoRel seitlich RollenstoRel seitlich mit
Metall-Kuppen- stoRel seitlich mit Metallrolle seitlich mit Stahlkugel
stéRel seitlich horizontal Metallrolle vertikal
ZCE 62 ZCE 63 ZCE 64 ZCE 65 ZCE 66
l l l
M12 M12 M16 StoRel mit
Metall- Rollenstofel Metallrolle mit
Kuppen- mit Metallrolle auBen- Federstab mit
stoRel liegender Kunststoffende Federstab Flexibler Federstab

Dichtung

ZCE F2 ‘ ZCEG1(1) | ZCEGA(2
| RollenstoRel RollenstoRel
mit Metallrolle, mit Metallrolle,
Rollen- mit aulen- mit aulRen-
stoRel mit liegender liegender
Metallrolle Dichtung Dichtung
ZCE 02 | ZCE 29 (1) | ZCE 2A (2) | zce 07 (1)| zcE A7 (2) | ZCE 08 (1)| ZCE A8 (2) | ZCE 06 (1)| ZCE A6 (2)
Metall- Metall-Kuppen- Metall Kuppen- Verstellbarer
Kuppen- stoRel mit stolel mit KugelstoRel wetall- Flexibler Flexibler
stoRel aufenliegender auBenliegender mit Stahlkugel stlé%';?n' Federstab Federstab
Dichtung Dichtung seitlich seitlich
% ZCE 10 ZCE 11 (1) ZCE1A (2) ZCE 13 ZCE 14 ZCE 67 (1) ZCE 6A (2)
l l l l
|

[

Hilfs-
schalter-
gehause Hilfsschalter- Hilfsschalter- ]
2-polig Hilfsschalter- gehéduse 2-polig gehduse 3-polig Hilfsschalter-
L,O+S* mit gehause 2-polig L,0+S* gestuft L,0+0+8" gestuft gehause 3-polig
Sprung- L,O+0" mit schaltend, ohne schaltend, ohne ,LO+0+8" mit
funktion: Sprungfunktion: Sprungfunktion: Sprungfunktion: Sprungfunktion:
zcmp215) zcmp29 O ZCM D25 zcmp3r O ZCM D39

i Hilfsschalter- i Hilfsschalter- i Hilfsschalter- Hilfsschalter- i Hilfsschalter-
gehéuse mit gehéuse mit gehduse mit geh&use mit geh&use mit
Leitung: Leitung: Leitung: Leitung: Leitung:
ZCM D21L1 ZCM D29L1 ZCM D25L1 ZCM D37L1 ZCM D39L1
ZCM D21L2 ZCM D29L2 ZCM D25L2 ZCM D37L2 ZCM D39L2
ZCM D21L5 ZCM D29L5 ZCM D25L5 ZCM D37L5 ZCM D39L5

ZCnC21Le ZCM C29Le ZCM C25Le ZCM C39Le
3 3 3) 3

ZCM C37Le
©)
(1) AuBBenliegende Dichtung aus Nitril zur Verwendung im Innenbereich.
(2) AuBenliegende Dichtung aus Silikon zur Verwendung im Aul3enbereich.
(3) Leitung mit Anschlusselement: Bitte den ,,e“ in der Bestell-Nr. durch die gewiinschte Leitungslénge ersetzen

(die Ziffern entsprechen der Leitungsldnge inm): 1, 2, 3, 5, 7, 10.

Beispiel: ZCMC21Le wird zu ZCM C21L7 fiir eine Leitung mit Anschlusselement, 7 m lang.

AuBer ZCM C37Le und ZCM 39L e: diese Ausfiihrungen sind nur mit Leitungslénge von 1, 2 und 5 m lieferbar.

7
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

:

Hebel mit
Keramik-
rolle

Federhebel mit
Kunststoffende

Metallstab Metallstab
J3mm 73 mm
L=125mm L=125mm
ZCY 53 ZCY 54

@Z

B

@

Glasfiberstab
23 mm
=125 mm

L
ZCY 55

Federhebel mit
Metallstabende

6

ey

Polyamidstab
gem
L =200 mm

ZCY 59

Rollenhebel mit
Metallrolle

/I Spur: 24/31 mm

@ zcy16 5

ZCY 22 ZCY 81 ZCY 91
(] N (]
m m M
Biegsamer, Langenverstell- Langenverstell- ; Biegsamer,
langenverstell- Lt | barer Rollen- ILt | barer Rollenhebel || f£ | langenverstellbarer
barer Rollenhebel hebel mit Kunst- mit Metallrolle Rollenhebel mit
Mit Riick- mit Kunststoffrolle stoffrolle @ @ Metallrolle @
stellung fir W) UV V
ﬁ‘gg‘;":r:g ZCY 44 _ zcy4s _ zcy a6 _ zcyas
rechts UND
links
ZCE 01 Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit @
Kunststoffrolle Metallrolle Walzlagerrolle Kunststoffrolle (&
Spur: 20/36 mm Spur: 20/36 mm Spur: 20/36 mm { Spur: 24/31 mm
zcy18 Y19 O ey 1208 Y1505
Mit festen Rollenhebel mit Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit
Positionen Metall-Walzlager- Kunststoffrolle Metallrolle Walzlagerrolle
fir Anfahr- rolle Spur: 16/39 mm Spur: 16/39 mm Spur: 16/39 mm
richtung Spur: 24/31 mm ! I
rechts UND @ @
links Y1718 Y253 zcy26 O zcy23 O
ZCE 09 (4)

. Gabelhebel 2
Spuren
Spur: 21/35 mm

ZCY 61

Hilfsschalter-
gehause 4-polig

Hilfsschaltergehduse 2-polig mit

ZCM D41L2

ZCM D41L5 ZCM D21M12

(4) Nur in Verbindung mit den Gehduseausfiihrungen ZCM D21, ZCM D29, ZCM D39,
ZCM D21C12,ZCM D21M12, ZCM D29C12, ZCM D21L08eee.

LO+O+S+S* mit Sprungfunktion ,O+S*,
Sprungfunktion Steckverbinder M12, 5-polig:

und Leitung: ZCM D21C12 @

e LO+0*, Steckverbinder M12, 5-polig:
ZCM D41L1 ZCM D29C12

,O/S*, Steckverbinder M12, 4-polig:

ZCM D41,

Gabelhebel
1 Spur
Spur: 28 mm

ZCcY 7

Hilfsschaltergehduse 2-polig ,O+S* mit
Sprungfunktion, Steckverbinder 7/8” 16 UN
5-polig, mit Leitung (L = 0,8 m):

zcm D21L08U78 &)
Hilfsschaltergehduse 2-polig ,0+S* mit

Sprungfunktion, Steckverbinder M12
5-polig, mit Leitung (L = 0,8 m):

ZCM D21L08R125)

@ Telemecanique
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten

Anschlusselemente mit Leitung nach CEl (1)

Hilfsschalter- Funktion Lange der Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung CEl-Leitung (m)
kg
S 2-polig
8 ,0+8“ 5 2| 1 ZCM C21E1 0,100
mit Sprungfunktion N anve
z ’;23 L2 ZCM C21E2 0,190
<
o
3 ZCM C21E3 0,280
ZCM C21Ee
5 ZCM C21E5 0,440
7 ZCM C21E7 0,700
10 ZCM C21E10 0,970

Anschlusselemente mit halogenfreier Leitung (2)

Hilfsschalter- Zwgs.- Funktion Leitungslinge  Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (m)
(3 kg
2-polig
,0+8¢ % gL 0,6 ZCM C25T06 0,080
gestuft schaltend, A aneve
ohne Sprungfunktion &) ;F%Lj__

BK-

Hilfsschaltergehduse mit vergoldeten Kontakten

520720

520721

Hilfsschalter- Zwgs.- Funktion Leitungsldnge  Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (m)
(3 kg
2-polig
,,0+8¢ =) 5 2| - ZCM D61 0,055
mit Sprungfunktion TN\ anve
,0+0% =) £l 2 - ZCM D69 0,055
mit Sprungfunktion H%{%Mig
HE
,O0+8« @ % gL - ZCM D65 0,055
gestuft schaltend, N anve
ohne g %L L
Sprungfunktion £
ZCM D6e .
ZCMD7e 3-polig
,,0+0+8« @ HE J:'DL - ZCM D79 0,055
mit Sprungfunktion [%;TL{:}LN Ve
Hel gl <
,O0+0+s¢ = il 2 - ZCM D77 0,055
gestuft schaltend, ; GNYE
ohne Sprung- E1E +
funktion 8
4-polig
L, O+O0+S+S" o 52| 2| 5| 1 ZCM D81L1 0,160
mit Sprungfunktion g%%%;};f?@‘if
iaf T2 ZCMD81L2 0,255
5 ZCM D81L5 0,525

(1) Schwer entflammbare Leitung nach dem italienischen Standard CEI (Comitato Elettrotecnico
Italiano). Leitung nicht zertifiziert nach UL, CSA.

(2) Weitere Hilfsschalterausfiihrungen und Leitungen auf Anfrage.

(3) © Hilfsschaltergehduse mit Zwangséffnung.

ZCMD81Le

2 EYeiemecanique
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562245

561408

566637

562246

562247

Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten

ZCM D61e00

566638

\&

XCM D2e01L1

Hilfsschaltergehduse mit vergoldeten Kontakten, mit
integriertem Steckverbinder M12

Hilfsschalter- Zwangs- Funktion Steckverbinder Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung(7) kg
2-polig
,,O+8¢ - L M12 5-polig ZCM D61C12 0,065
mit Sprungfunktion [y
N
L 1
,,0+0« - M12 5-polig ZCM D69C12 0,065
mit Sprungfunktion h—in
i AN
L
1-polig
,,0/8“ - M12 4-polig ZCM D61M12 0,065
mit Sprungfunktion
Zubehor
Bezeichnung Zwangs- Antrieb Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) verwendbar mit kg
Hebel
Antrieb fiir Drehachsen- =) ZCY 12,ZCY 15, ZCE 05 0,045
Betédtigung, ohne Hebel, ZCY 16, ZCY 17,
mit Riickstellung, fiir ZCY 18,2ZCY 19,
Anfahrrichtung ZCY 22,ZCY 23,
rechts UND links ZCY 25, ZCY 26,
bzw. ZCY 39, ZCY 53,
rechts ODER links (2) ZCY 54, ZCY 55,
ZCY 81
Distanzstiick fiir mehrspurige — - XCM Z06 0,005
Montage der XCM D
Distanzstiick fiir die - - XCM z07 0,005

Drehachsen-Positionierung
der Antriebe mit verstellbaren
Hebeln, bei anderen Werten
als -90°, 0° und 90°

Hilfsschaltergehause mit Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung

(ohne Betitiger) mit Anschlussleitung

Hilfsschalter- Zwangs-  Funktion Lange der Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (1) Leitung IEC (m) kg
2-polig
,,0+8¢ o 5| 2| 1 XCM D2101L1 0,180
mit Sprungfunktion H%j}}GN'YE
HiE +
,O+8% o ¥l 2 1 XCM D2501L1 0,180
gestuft schaltend, TN anve
ohne Sprung- i‘ zZ 1
funktion < )

Hilfsschaltergehdause mit Antrieb fiir Drehachsen-Betéitigung

(ohne Betitiger) mit integriertem Steckverbinder

Hilfsschalter- Zwangs-  Funktion Steckverbinder Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (7) kg
2-polig
,0+8¢ =) l M12 5-polig XCM D2101C12 0,110
- mit Sprungfunktion [y |
) T
® 1-polig
,0I8“ - M12 4-polig XCM D2101M12 0,110
mit Sprungfunktion
L
9 (1) & Hilfsschaltergehéuse oder Antriebe mit Zwangséffnung.
y (2) Einstellung, s. Seite 162.
XCMD2101e12
25
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Allgemeines Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N

m XCMN O Antrieb fiir geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause)
Mit Anschlussleitung

©
@
2
8
S
o

Seite 28

O Antrieb fiir geradlinige Betéatigung (Befestigung am Antrieb)

530751

Seite 28

O Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung

Seite 28
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N

Mechanische Kenndaten

Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen UL, CSA, CCC

Schutzbehandlung Standardausfiihrung ,TC*

Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70°C
Lagerung -40...+70°C

Schwingungsbeanspruchung Geman IEC 60068-2-6

59 (10...500 Hz)

Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 259 (18 ms)
Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20030
Schutzart IP 65 gemanR IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102
Werkstoffe Gehause Kunststoff

Antriebe Zamak

Elektrische Kenndaten
Bemessungsbetriebsdaten

~AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); Ithe =6 A

= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Bemessungsisolationsspannung

Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
Ui =300 V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoRspannungsfestigkeit

Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gL)

G Telemecanique |
Sensors

27



Bestelldaten, Positionsschalter

Technische Daten, OsiSense XC Basis

Abmessungen Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N
Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb)

Betatiger Metall- RollenstdRel mit | RollenstofRel mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M12 RollenstoRel | M12 RollenstoRel
KuppenstoRel Metallrolle Metallrolle, um Kunststoffrolle, KuppenstoRel mit Metallrolle mit Metallrolle,
90° versetzt 1 Anfahrrichtung, um 90° versetzt
seitlich
Bestelldaten
%X| 2| Hilfsschalter XCM N2110L1 | XCM N2102L1 | XCM N2103L1 XCM N2121L1 XCM N21FOL1 XCM N21F2L1 XCM N21F3L1
ek ,0+S" mit e e S S e S S
1 Sprungfunktion
T 7%“ P 9 BK-BK-WH 8 4'2(P)> BK-BK-Wi S1A) 7(F:) BK-BK-Wi SR 7(P>) BK-BK-WH] 55014 PL BK-BK-WH| 8 4’2(P)> BK-BK-Wi 1A 7(F:) BK-BK-Wi SR 7(P>)
=l & EE 5 B 5 [EE 5 [ EEN S| B fr— | S5 5 [EEN 5
< -BU 3 < | BN-BU < | BNBU - BN-BU 0 m;\ BN-BU 0 - N-BU - BN-BU -
& mm 0[], mm 0[], mm le o Smm N mm 0[], mm
0,8 1,4 1,4 2,8 0,8 1,4 1,4
Gewicht (kg) 0,080 0,080 0,080 0,090 0,065 0,095 0,095
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg & Hilfsschalter ,O“ mit Zwangséffnung
[ offen (P) = Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°
Betati rt 72
etdtigungsa m ? —— m ?
Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 0,1 m/s 0,5m/s 0,1 m/s
Mechanische Lebensdauer | 5 Mio. Schaltspiele
Mindest- Betatigung 85N 7N 2,5N 85N 7N
kraftbzw.  zwangssffnung |42,5N 35N 12,5N 425N 35N
-moment
Anschluss PVR-Leitung, 4 x 0,75 mm?; Lange 1 m
Abmessungen
XCM N2110L1 XCM N2102L1, XCM N2103L1 XCM N21F2L1, XCM N21F3L1
10,6
11 .1
o7 3.5 011,6 M12x1
©
(1) ©
o %
e < 3 ®
R
il i
2ol N2 26 Nl
30
XCM N2121L1 XCM N21FOL1
(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und
16 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
(2) AuBendurchmesser 7,5 mm.
14 5.5 e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.
M Stérke der Muttern 3,5 mm.
! ©
o N~
[rel
18] ‘l@j
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Bestelldaten,
Technische Daten,

Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N
Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Drehachsen-Betétigung | Omnidirektional
3
) 0
s 2 -
Betatiger Rollenhebel mit | Langenverstell- | Polyamidstab Federstab mit Flexibler Federstab
Kunststoffrolle | barer Rollen- @ 6mm (1) Kunststoffende | (7)
hebel mit (1)

Bestelldaten
X DL Hilfsschalter ,,0+S“ mit Sprungfunktion
o m

Kunststoffrolle

XCMN2115L1 | XCM N2145L1 | XCM N2159L1 | XCM N2107L1 | XCM N2106L1

7
I‘L 7% BK-BK-Wi 25 70Q(>P) BK-BK-WHJ 25" 70“LP) BK-BK-WHJ 25" » | BK-BK-WH] 20 > BK-BK-WH 20 >
=l & RE s | By ? % %
x 0_1151°< 90" 0»1%‘ 90° o_12n 90" 10° 10°
Gewicht (kg) 0,100 0,105 0,080 0,085 0,080
Hilfsschalterfunktion B geschlossen (A) = Nockenweg @ Hilfsschalter ,0“ mit Zwangséffnung
— offen (P) = Zwangsdffnung

Technische Daten

(1) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt

Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Durch Betatiger nicht festgelegte Form
Betéatigungsart ? g —] =] ]
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s 1 m/s omnidirektional
Mechanische Lebensdauer 5 Mio. Schaltspiele
Mindestkraft bzw. -moment Betatigung 0,1 Nm
Zwangsoffnung 0,5Nm = | = | =
Anschluss PVR-Leitung, 4 x 0,75 mm?, Lange 1 m
Abmessungen
XCM N2115L1 XCM N2159L1 XCM N2107L1
31
24 o
8 016 I I
6 ;
i Y 30 [0 %
i ) E
x Al
(1) g 2 3
3N , 3
? Q
. =4 o o
20 2,
o e 1 e i
32,4 30 ~—1405
XCM N2145L1 XCM N2106L1
33 (1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und
55 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
T (2) AuBendurchmesser 7,5 mm.
I l o2
[s2]
o
) o
o & o b
d o S (1)
o -
[« ° o
| | o
kT
\_(gz P A Il uz
18 18] l20]] @
30
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Allgemeines, Positionsschalter

Mechanische Kenndaten OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt,
Typ XCKPund XCKT
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

m XCKP, XCKD o Antrieb fiir geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb oder Gehause)
1 Leitungseinfiihrung, XCKD XCKP

Gerate gemaR CENELEC EN 50047

@;0355

Seite 38 und 42 Seite 32 und 36

o0 Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betéatigung
(Befestigung am Gehause)
XCKD XCKP

520360

Seite 39 und 43 Seite 33 und 37
mXCKT o0 Antrieb fiir geradlinige Betéatigung (Befestigung am Antrieb oder Gehause)
2 Leitungseinfiihrungen, XCKT

Schaltpunkte und BefestigungsmaBe geméan
CENELEC EN 50047

Seite 44

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung
(Befestigung am Gehause)
XCKT

Seite 44
Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen UL, CSA, CCC

Schutzbehandlung Standardausfuihrung ,TC*

Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C

Lagerung -40...+70°C

Schwingungsbeanspruchung Gemaf IEC 60068-2-6 25 g (10...500 Hz) auBer Gerate mit Antrieb ZCE 24: 20 g

Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 50 g (11 ms) auBBer Antrieb ZCE 08: 15 g (11 ms) und ZCE 24: 30 g (18 ms)

Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20-030 fir XCK P und XCK T
Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030 fiir XCK D

Schutzart IP 66 und IP 67 gemaB IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102 fiir XCK P und XCKT,
1K 06 gemaR EN 50102 fiir XCK D

Wiederholgenauigkeit 0,1 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen bei Antrieb mit StoRel oben

Leitungseinfiihrung oder Je nach Ausflihrung Gewindebohrung fiir Verschraubung Pg11 oder Pg13; oder ISOM 16 x 1,5; ISOM 20 x 1,5;

Steckverbinder oder 1/2” NPT oder PF 1/2 (G1/2) oder Steckverbinder M12

Werkstoffe XCK D Gehause und Antriebe: Zamak, XCK P und XCK T Gehause: Kunststoff; Antriebe:
Zamak
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Allgemeine Kenndaten

(Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt,

Typ XCKP u. XCKT

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

Elektrische Kenndaten

Bemessungsbetriebsdaten = XE2e P ~ AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A); Ithe=10A
= DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~ AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); Ithe =6 A
= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungsisolations- XE2e P Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 geman IEC 60947-1
spannung Ui =300V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
XE3e P Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
Ui =300V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
BemessungsstoR- XE2e P Uimp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
spannungsfestigkeit XE3e P Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
Zwangsoffnung Zwangséffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1
(je nach Ausfiihrung)
Ubergangswiderstand <25 mQ gemaR IEC 60255-7 Kategorie 3
Kurzschlussschutz XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gL)
XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (glL)
Anschluss XE2S Pe151 und XE2S P2141 | Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
(mit Schraubklemmen) XE2N P21e1 und XE2N P31e1 | Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm2, max.: 2 x 2,5 mm?
XE3N P et XE3S P Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 1 x 1 mm? oder 2 x 0,75 mm?
Minimale XE2S Pe151, XE2S P2141 und XE3S P: 0,01 m/min

Anfahrgeschwindigkeit
(bei Antrieb mit StoRel oben)

XE2N P21e1, XE2N P31e1 und XE3N P: 6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
m induktive Belastung

Gleichspannung -

XE2S Pe151, XE2S P2141 XE2N P21e1, XE2N P3101
2 ° Ithe 3 3 [\ N HFithe
a N s 3 NN N
5 N 5 230V \12/24/48V
5 5 2 B
%) \\ n
6 N S 110V
s 1 ——N s 1 X \
F0110 VSIS T e
05 [T \;\,\2\1\ \‘/f 05 I H—— R
1230/400 V IS \
48 VI 02
0,1 ‘ ‘ ‘ 0,1
0,5 1 2 3 45 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120

mm w 10 7 4 mm w 13 9 7

Beim XE2S Pe151 (~ oder =) sind die Hilfsschalter ,0" und ,S* mit den angegebenen Werten
jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat belastet.

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
m induktive Belastung

Gleichspannung -

XE3S Peeoe XE3N Peeee
o g Ithe o g Ithe
° ° 32
2 g 3
© ©
3 3 2 2;?) \[12/24/48 V
g .M g \_ 1oV
\ \
= N —\
N I\
0% Kitov 09 = -
VAN u \ ¥
230/400 V \%\, il 02 \[I]
™ 48\ \
0,1 I 0.1
05 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120
mm W 3 2 1 mm W 4 3 2
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
Form B (1) Form C (1) FormE (1)
Betatiger Metall- Metall- RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel KuppenstoRel mit| Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auBenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung seitlich) vertikal) vertikal od.
seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfithrung ISO M16 x 1,5 (2)
ml - Hilfsschalter ,,0+S* XCKP2110P16 | XCKP2111P16 | XCKP2102P16 | XCKP2121P16 | XCKP2127P16 | XCK P2128P16
~1 YL mit Sprungfunktion
q o XE2SP2151) 18 4,6(P) 18 46(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(8)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
R i S 5% E i L |un g |%% E |z S
i ER g ER L ERE ER ki 3
0,9 0,9 1,5 3 4,5<
ml b Hilfsschalter ,,0+S“ XCKP2510P16 | XCKP2511P16 | XCKP2502P16 | XCKP2521P16 | XCKP2527P16 | XCK P2528P16
%! "L ohne Sprungfunktion,
gestuft schaltend P P 3,1(A) 56(P 6,5(A) 11,3(P 6,5(8) 11,3(P 9.8(A) 17,2(P
Q &l (XE2N P2151) ) i) || |nm | | | i —
0 3 5mm 0 3 5mm 0 52 mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 16,1 mm
Hilfsschalter ,,0+0“ ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 +
- « mit Sprungfunktion ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 +
-—7  (XE2S P2141) ZCE100 ZCEMO ZCE02O ZCE21O ZCE271O ZCE280O
N 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
e |2 b S Py < 348 = e < v S
;::;%O sim él:;%o 5§1m g mfn 51:530 mfn ;::;Sﬁ?ﬂ é}:ééo n?m
0,9 0,9 15 3 3 4.9
- - Hilfsschalter ,,0+0“ ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 +
-, N ohne Sprungfunktion, ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
-—1 gestuft schaltend ZCE105 ZCEM O ZCE025 ZCE215 ZCE27O ZCE280
S| & (XE2NP2141) 18 32(P) 18 32(P) 3,1 56(P) 6,6(A) 11,6(P) 6,6(8) 11,6(P) 5,3(A)
315 1 43— pe] e 32— 45— 05
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
—| —| o| Hilfsschalter,0+0O+s* ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+
ol "l mit Sprungfunktion ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 +
=777\ (XE3S P2141) ZCE105 ZCEMO ZCE025 ZCE216 ZCE27O ZCE285
& & ¥ 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7.8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(8) 15,7(P) 9,8(A) 22,5(P)
E |1 E | E i E |u e |uz 3
HE 3 HE 3 HE 3 fE] 3 e 3 3
0 l Smm 0> . Smm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
0.9 0,9 M5 = "3 49
—| «| | Hilfsschalter »O0+0+S¢ ZCP 37+ ZCP 37+ ZCP 37+ ZCP 37 + ZCP 37+ ZCP 37+
®f «f, —| ohne Sprungfunktion, ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
- "\ gestuft schaltend ZCE108 ZCEM O ZCE025 ZCE215 ZCE27O ZCE280
(3 i\ <
®| &| | (XE3NP2141) 1,8 32(P) 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A)11,3(P) 6,5(8)11,3(P) 9,8(A)17,2(P)
21-22 21-22 21-22 21-22 21-22 21-22
s i s ks i s
0 3 5mm 0 3 5mm 0 52 mm 0 10,5mm 0 10,5mm 0 16,1mm
Gewicht (kg) 0,090 0,090 0,095 0,105 0,100 0,105

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11

Bei einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK P2110P16 wird zu XCK P2110G11 oder ZCP EP16 wird
zuZCP EG11.

Hilfsschal

terfunktion

EEl geschlossen

(A)(B) = Nockenweg

& Hilfsschalter ,,0“ mit

1 offen (P) = Zwangséffnung Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart

14
O

=,

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer (in Mio. Schaltsp.) | 15 10 15
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18 N

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-@ 4...8 mm

(1) Form gemél EN 50047, s. Seite 168. B
(2) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Bestelldaten

J

Technische Daten (Forts.)

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betétiger M18 Metall- M18 RollenstoRel | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
Kuppenstofel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, @ | barer Rollenhebel| Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M16 x 1,5 (3)
c‘El =| Hilfsschalter XCKP21HOP16 | XCK P21H2P16 | XCK P2118P16 | XCKP2145P16 | XCKP2139P16 | XCKP2149P16 | XCKP2106P16
L O+ mit (=)
Sprungfunktion 1,8 46(P) 3,1(A)7,8(P 25° 70°(P 25° 70°(P 25° 70°(P 25° 70°(P 20°
Q & (XE28 P2151) nz z e 2 (; ) a2 é ) un é ) et é ) uz é ) it :
i E] % E ik E R ? 3 (%% ER 3| 3
[, smm | ®Y5 om 0 90° 0 %0° 9%0° 0 90° =
0,9 & = = o >
: 15 12 12 12 12 150
‘(V_yl —| Hilfsschalter XCK P25H0P16 | XCK P25H2P16 | XCKP2518P16 | XCKP2545P16 | XCKP2539P16 | XCK P2549P16 | XCK P2506P16
L ,0+s“ohne (=)
‘ﬁ «f Sprungfunktion, 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
—| 1 gestuft schaltend | z;2 212 HH wa i W% R |
(XE2N P2151) 0 3 5mm 0 52 mm 0 42° 90° 0 427 90° 0 42 90° 0 428 90° 0 450
Hilfsschalter ZCP 29+ ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP29 +
b Y ,O0+0“ mit ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16+ ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
-—/ Sprungfunktion | ZCEH0 & ZCEH2O ZCEO01+ ZCEO1+ ZCE 01+ ZCEO1+ ZCE 06
ol | (XE2S P2141) Z2cY 180 ZCY 4505 ZCY3905 ZCY4905
1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) o 20°
i3 E a3 a8 £ |uz 5 |us £ |uz g | 5
3% 3 03 2 0B 2 0B 2 05 2 0B 2 2122 -«
0] 5mm 0 mm o], 90 0, 90° . o o, 90° 9]
0,9 1,5 12° 12° 12° 12° 15°
- Hilfsschalter ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27+ ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 +
A ,0+0% ohne ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
Sprungfunktion, | ZCE HO &) ZCEH28O ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 06
M| | gestuftschaltend Y188 Z2CY 458 ZCY395 ZCY49 S
(XE2N P2141) 1,8 3,2(P) 3,15,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
SEE B 42 = B == B == ] SE= m—
0 5mm 0 mm 0 90 0 90 0 90 0 90 0
—| —| | Hilfsschalter ZCP 39 + ZCP 39 + ZCP 39 + ZCP 39 + ZCP 39 + ZCP 39 + ZCP 39 +
R “‘ ,0+0+S“mit | ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16+ ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
=77\ Sprung- ZCEHO & ZCEH2O ZCEO01+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCEO01+ ZCE 06
S| &| | funktion Z2cY188 Z2CY455) Z2CY3965 cYH9 6
(XE3S P2141) 8 46(P) 2 30 (A) 7.8(P) 2 T0(P) 25 T0'(P) 2 70(P) 2 70(P) Y .
Wil =2 - - L - il -3 - - - =& il 3
09" "5 12° 12° 12 12° "15°
sl 5 ‘Ql Hilfsschalter | ZCP 37+ ZCP 37 + ZCP 37 + ZCP 37+ ZCP 37 + ZCP 37 + ZCP 37+
Lyl ,0+048¢ ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
of o ‘ﬁ ohne Sprung- | ZCEH0O & ZCEH2O ZCE 01+ ZCEO01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
@l S~ funktion, 2cY 188 Z2CY458 ZCY395 ZCY49 5
gestuft 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25" 46°(P) 25" 46°(P) 25° 46°(P) 20°
schaltend 4% Gk ke
(XE3N P2141) 0 3 5mm 0 52mm ‘3"40 42° 90° 0 42° 90° ‘3-‘40 42° 90° ‘3"40 42° 90° 0 45
Gewicht (kg) 0,130 0,130 0,135 0,145 0,145 0,155 0,085

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK P21HOP 16 wird zu XCK P21H0G11 oder ZCP EP16 wird

zuZCP EG11.

Hilfsschalterfunktion

EEm geschlossen

(A) = Nockenweg

& Hilfsschalter ,O“mit Z wangsoffnung

1 offen (P) = Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Form n. festgelegt
Betatigungsart —

4]
O

=,

~4

=]

Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele 5 Mio. Schaltsp.
Mindest-  Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm
kraftbzw. Zwangséffnung | 45N 36N 0,25 Nm -

-moment

Leitungseinfithrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-& 4...8 mm

(1) Form geméaR EN 50047, s.

Seite 168.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre

(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

Anfrage.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfliihrung

ZCP 2e¢ + ZCPEP16/ZCP 3¢ + ZCP EP16 ZCE 10 ZCE 11
o ———
- 'm”\
o | N ‘ 12,5 . .08
- @ 125 o7 ]
bl [ —
e ‘ ]
i A Q
=N i ey :
Il
_ |l20m2|| NE& )
31
=
)] 15°
o
ZCE 02 ZCE 21 ZCE 27
16

55 w1125 o4 55 014

ZCE HO ZCE H2

12,5

12,5

w
1

iy

Q
|

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung nach ISO M16 x 1,5 oder Pg11.

(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm, Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3, Mittenabstand 20 mm.
(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @ 3, Tiefe 4 mm.

(4) Starke der Muttern: 3,5 mm.
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Abmessungen (Forts.)

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfluihrung

ZCE 01 +ZCY 18

ZCE 01 +2ZCY 49

54...100,5

73,5...120

. e .
N
(6]

|

| -

ZCE01+2ZCY 45

37,5
12,5

33...83,5

52,5...103

ZCE 06
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Bestelldaten,
Technische Daten,

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Anschlussbelegung Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
’ Komplettgerate mit Steckverbinder M12
Abmessungen
Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
FormB (1) Form C (1) FormE (1)
Betatiger Metall- Metall- RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel KuppenstoRel mit| Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auflenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung (2) seitlich) vertikal) vertikal od. seitl.)
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S* XCKP2110M12 | XCKP2111M12 | XCKP2102M12 | XCKP2121M12 | XCK P2127M12 | XCK P2128M12
mit Sprungfunktion (XE2S P2151)
gl b~ 1,8 4.6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
1314 “ 1314 “ Ta-14. - 1314 - 1314 - frers <
q o o 5mm . 5mm 0 . mm 0 mm 0 mm 0 mm
—-| 0,9 0,9 15 3 3 49
Hilfsschalter ,,0+0“ ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 +
mit Sprungfunktion (XE2S P2141) ZCE105 ZCE11 O ZCE025 ZCE2185 ZCE27TO ZCE28O
- = 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
- ~ g 4 g S i = 35 = 345 x e s
__ B! 3 g 2 uB 2 ne 2 i 3 8 3
0 5mm 9| 5mm 0 mm 0 mm 0 mm 0 l« mMm
) N 0,9 0,9 15 3 3 4,9
Gewicht (kg) 0,100 0,100 0,100 0,110 0,110 0,110
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A)(B) = Nockenweg O Hilfsschalter 0 mit Zwangséffnung
1 offen (P) = Zwangsoéffnung

(1) Form gemaB3 EN 50047, s. Seite 168. (2) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.

Technische Daten
Anfahrrichtung

Axial

Durch Nocken 30°

Betatigungsart

4
™

=,

S
)
;
£

¥
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsbffnung 45N 36N 18N
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=250V, le = 3Amax., Ith=3A
Anschlussbelegung
Steckverbinder M12
4 3 XE2S P2151 XE2S P2141
1-2:0 1-2:0
3-4:S 3-4:0
1 2
Siehe Anschlusstechnik Katalog ,Verdrahtungskomponenten®, Seite 42
Abmessungen
ZCP 2eM12 ZCE10 ZCE11 ZCE 02 ZCE 21
(1)
2 g
T
0 -
RN m 19
&)
M12 =_|]20/22]]| =
30 | 31
Y
| @E 15°
o 15°
o

(1) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm,
Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen
@ 4,3, Mittenabstand 20 mm.

(2) 2 Bohrungen fiir StellfiBe @ 3 mm, Tiefe 4 mm.

(3) Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Bestelldaten,

Technische Daten,

Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P

Abmessungen o :
g Komplettgerate mit Steckverbinder M12
Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betatiger M18 Metall- M18 RollenstoRel | Rollenhebel mit Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel| Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S“ XCKP21HOM12| XCK P21H2M12| XCK P2118M12 | XCKP2145M12 | XCKP2139M12 | XCKP2149M12 | XCK P2106M12
mit Sprungfunktion
(XE2S P2151) 18 46F) | BIATBP) | 25 70°(P) 25°70() | _25° 70°(P) 25° 70(P) e ey
e - ’ . . . -
° & e | 5 | ERLE S| — | ERE 3
- o 5mm 0 mm 0 90° oll, 90 0 90° oll, 90 ol |,
<| o 0.9 15 2" 12° 27 12° 15
~ N
Hilfsschalter ,,0+0« ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 +
mit Sprungfunktion ZCE HO@ ZCEH25 ZCE 01+ ZCE 01+ ZCEO01+ ZCE 01+ ZCE 06
(XE2S P2141)) Z2cY 180 2CY450) cY39 cYH9 8
- 1,8 4.6(P 3,1(A)7.8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) |, 220°
5 < PiE: S S g S b S % S sz S
- 1112 - | B 2 0B 2 E 2 e 2 BE 3 2122 -«
of o 2122 <l o mm oll, 90 90° o], 9o NI o] [,
- d 5m 15 12° 12 12° 12° 15°
Gewicht (kg) 0,140 0,140 0,140 0,150 0,155 0,160 0,090

Hilfsschalterfunktion

EEl geschlossen

1 offen

(A) = Nockenweg

(P) = Zwangso6ffnung

@ Hilfsschalter ,0* mit Zwangséffnung

Technische Daten
Anfahrrichtung

(1) Form gemél EN 50047, s. Seite 168.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

Axial

Durch Nocken 30°

Betatiger nicht
festgelegter Form

Betatigungsart

4]
et

=,

~

=

=1

Max. Anfahrgeschwindigkeit | 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mech. Lebensdauer 10 5
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm
bzw. Zwangsoffnung | 45N 36N 0,25 Nm -
-moment
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=250V, le =3 Amax., th=3A
Abmessungen
ZCE 01 +ZCY 18 ZCE 01+ ZCY 45 ZCE 01 +ZCY 39 ZCE 01 +2ZCY 49 ZCE 06
37,5 40
125 42 10 @50
40 155 @16 10 250 o120
55

- 219 t 9 . JL/

-2 ol ®

M I

I L) Js o

L : Ik ﬁ

[sV) -
| iR d e —
1125 12,5
125 28]
(3) Stérke der Muttern 3,5 mm
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
FormB (1) Form C (1) FormE (1)
Betatiger Metall- Metall- RollenstoRel mit | RollenstéfRel mit | RollenstéRel mit | RollenstdRel mit
KuppenstoRel KuppenstoRel mit | Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auBenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung (2) seitlich) vertikal) vertikal od. seitl.)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfithrung ISO M16 x 1,5 (3)
ml - Hilfsschalter ,,0+S* XCKD2110P16 | XCKD2111P16 | XCKD2102P16 | XCKD2121P16 | XCKD2127P16 | XCK D2128P16
-« mit Sprungfunktion
‘ﬁ o« (XE2S P2151) 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7.8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
= « 2122 3 2122 > e = jixn S fxn = i =
it 3| ERE 3 | 3 |2 3T | 3
0 5mm 0 5mm 0 < MM mm 0 mm 0 . mm
09" 0.0 5 3 3 o
ol « Hilfsschalter ,,0+S* XCK D2510P16 | XCKD2511P16 | XCK D2502P16 | XCK D2521P16 | XCK D2527P16 | XCK D2528P16
'—l N ohne Sprungfunktion,
7" gestuft schaltend 18 32(P 18 32(P 31(A) 5,6(P 6,5(A) 11,3(P 6,5(8) 11,3(P 9,8(A) 17,2(P
; & (XE2N P2151) | |l | || —
0 3 5mm 0 3 5mm mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 16,1 mm
Hilfsschalter ,,0+0“ ZCD 29 + ZCD 29+ ZCD 29 + ZCD 29 + ZCD 29+ ZCD 29 +
- & mit Sprungfunktion ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 +
— (XE2S P2141) ZCE105 ZCE1M S ZCE025 ZCE216 ZCE27O ZCE2885
SN 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
e = e |4 iE ] 4 i S Pt 4 34 =
B - B - 11+ 11- - K - E -
08 2 H% 2 345 2 i 2 el 2 305 3
5mm L 5mm 0, | [, mm 0 mm 0 mm 0 mm
0.9 X 15 49
-1 - Hilfsschalter ,,0+0“ ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 +
-, N ohne Sprungfunktion, ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- gestuft schaltend ZCE100 ZCEM O ZCE0205 ZCE210 ZCE27TO ZCE280
¥ S (XE2N P2141) 1,8 32(P) 1,8 3,2(P) 3,1 5,6(P) 6,6(A) 11,6(P) 6,6(8) 11,6(P) 5,3(A)
e | s iz 42— H2 0%
5mm 0 5mm 0 5mm 0 5mm 0 5mm 5mm
—| —| o| Hilfsschalter,O+0+s* ZCD 39+ ZCD39+ ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+
ol “l mit Sprungfunktion ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCDEP16 +
=777\ (XE3SP2141) ZCE105 ZCEMO ZCE025 ZCE2165 ZCE27O ZCE28O
S & & 1.8 4,6(P) 3,1(A) 7.8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A) 22,5(P)
4% 3 E |4 B |4 e |u E
ey 3 pia 5 i 5 o] X b 5
it T p— i 3 | 3 i 3 i 3
l« 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
0, - > - -
X ' 1,5 3 3 4,9
—| —| | Hilfsschalter ,0+0+S¢ ZCD 37 + ZCD 37+ ZCD 37+ ZCD 37 + ZCD 37+ ZCD 37 +
@, L, —| ohne Sprungfunktion, ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- "\ gestuft schaltend ZCE105 ZCE1M S ZCE025 ZCE216 ZCE27O ZCE28O
S | | (XE3N P2141) 1,8 3,2(P) 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A)11,3(P) 6,5(B)11,3(P) 9,8(A)17,2(P)
13-14 13-14 g " g g
0 3 5mm 0 3 5mm 0 5,2 mm 0 10,5mm 0 10,5mm 0 16,1 mm
Gewicht (kg) 0,180 0,180 0,185 0,195 0,190 0,195

Technische Daten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfiihrung fir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK D2110P16 wird zu XCK D2110G11 oder ZCD EP16 wird

zuZCD EG11.

Hilfsschalterfunktion

EEl geschlossen

(A)(B) = Nockenweg

& Hilfsschalter 0% mit

1 offen (P) = Zwangséffnung Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart

14
O

=,

=

i

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraftbzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N

Leitungseinfithrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung ISO. Leitungs-@ 4...8 mm

(1) Form geméB EN 50047, s. Seite 168.
(2) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Bestelldaten,
Technische Daten (Forts.)

Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betatiger M18 Metall- M18 RollenstoRel| Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel | Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M16 x 1,5 (3)
ml 5 Hilfsschalter XCK D21HOP16 | XCK D21H2P16 | XCKD2118P16 | XCKD2145P16 | XCKD2139P16 | XCK D2149P16 | XCK D2106P16
\ ,,0+S“ mit
[ Ssprungfunktion . 700 > 70 . 700 o 70' o
?lﬁ Q| (XE28'P2151) e eS| ) TBE) | 25" TO(P) o2 25° 70(F) 2122 a0 (P) 22 25 70(°) 2122 el -
i %E: 52 5 | 5 & §E= k2 5 |E ?: ;%;3? %
1314 - 13-14 - 13-14 - 13-14 - 13-14 - 13-14 - 1314 -
0 5mm 0 mm 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 0
la - ] - - -~
0,9 1,5 12° 12° 12° 157 5
ml b Hilfsschalter XCK D25H0P16 | XCK D25H2P16 | XCK D2518P16 | XCK D2545P16 | XCK D2539P16 | XCK D2549P16 | XCK D2506P16
N ,0+S“ ohne
‘ﬁ | Sprungfunktion, 18 3.2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
—| «| gestuftschaltend| zz 2022 i % L ] i HE |
(XE2N P2151) 3 5mm 052 mm 0 42 90° 0 42° 9%0° 0 420 90° 0 42 90° 0 45
| .| Hilfsschalter |ZCD29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD29 +
L« ,»,O+0“ mit ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- Sprungfunktion | ZCE HO @ ZCE H2 @ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 01+ ZCEO01+ ZCE 06
Nl Q| (XE2S P2141) 2CY 188 2CY 458 ZCY395 ZCYH9 S
1,8 4,6(P) 3,1(A)7.8(P) 25°  70%P) 25° 70°(P) 5°  70%P) 25°  70°(P) 20°
e e |uz 5 |uz |53 2 |uB £ |4z S 3
pie 3 |58 3 ng 2 el 2 3% 2 % 3 B 2
[l 5mm o _lq mm 0 90° R 90° 90° 0
0,9 15 157 157 157 oo T
=| g| Hilfsschalter |ZCD27+ ZCD 27 + ZCD 27+ ZCD 27 + ZCD 27+ ZCD 27+ ZCD 27 +
T o ,»,0+0“ ohne ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
o| o Serungfunktion, | ZCE HO&S ZCEH25 ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO1+ ZCEO01+ ZCE 06
~| «| gestuft ZcY 188 2CY458 Z2CY3965 ZCYH9 O
schaltend
1,8 3,2(P 3,1 5,6(P 25° 46°(P 25° 46°(P 25° 46°(P 25° 46°(P 20°
(XE2N P2141) wE X EJ:Q%-EIE(]) PR -EIE(]) 0% -EIE(]) v -EIE(]) HE -El_:L]) B
5mm 5mm 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 0
sl 5l @ Hilfsschalter |ZCD 39 + ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+
5, 0+0+8“ ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
ol % mit Sprung- ZCE HO@ ZCE H2 @ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 06
®| & —=| funktion ZcY 188 Z2CY 458 Z2CY3905 Y490
(XE3S P2141) 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7.8(P) 25" 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
E|4% E (2 E 44 E ik E i E 42 E
e ER 3 1% 3 e 3 3 e 3 4% 3
0 5mm 0 mm 9 0" 0 90° 0 90° 0 90° 0
0.9 "5 ra EFS 2™ M2 EG
—| | | Hilfsschalter |ZCD 37+ ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37+ ZCD 37+ ZCD 37 + ZCD 37 +
®, N “l ,O+0+8“ ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
=777\ ohne ZCE HO@ ZCE HZ@ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
8| & | Sprung- ZcY 188 2CY 458 ZCY 398 Y 9SS
funktion, 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 25" 46°(P) 25° 46°(P) 25" 46°(P) 25" 46°(P) 20°
gestuft 21-22 2122 2122 2122 2122 2122 2122
schaltend wh w5 i wH w7 i K
(XE3N P2141) 0 3 5mm 0 52mm 0 42" 90° 0 42" 90° 0 42" 90 0 42° 90 0 45
Gewicht (kg) 0,220 0,220 0,225 0,235 0,235 0,245 0,175

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung 11
Bei einer Leitungseinfilhrung fiir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Bsp.: XCK D21HOP16 wird zu XCK D21H0G11 oder ZCD EP16 wird zu ZCD EG11.

Hilfsschalterfunktion

Ml geschlossen

(A) = Nockenweg

e

Hilfsschalter ,0* mit Zwangséffnung

1 offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betatigungsart —y— =]

4]
s

=,

~4

Max. Anfahrgeschwindigkeit | 0,5 m/s 1,5mis 1 m/s omnidirekt.
Mechanische Lebensdauer | 10 Mio. Schaltspiele 5 Mio. Schaltsp.
Mindest- Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm

kraft/  Zwangséfinung 45N 36N 0,25 Nm =

-moment

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung ISO. Leitungsdurchschnitt 4...8 mm.

(1) Form gemaB EN 50047, s. Seite 168.

(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um lhre Anfrage.
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

ZCD 2e + ZCDE P16 /ZCD 3e + ZCDE P16

ZCE 02

il 19

Lr)" z
A
12,5
g11,6
| ©
o
(]
36,2
@22
25 .= = |, 25
Z—‘\\\\ p/ )
% \\\\® /}/)
[ee]
@ <
fa)
13 7

\e
N

= ||20r22]| =

15°
15°

ZCE10 ZCE 11

12,5 .. 08

ZCE 21 ZCE 27

12,5

(1)Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung nach ISO M16 x 1,5 oder Pg 11.
(2)2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm, Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3, Mittenabstand 20 mm.

(3)2 Bohrungen fiir StellfiiBe @ 3, Tiefe 4 mm.

(4)Stérke der Muttern: 3,5 mm.
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Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Z